TTU méeinstituudil on komplekteeritud kaks laborit: M aetédde projekteerimise ning
M &endustingimuste labor. Vt. http://mi.ttu.ee/labor

M &endustingimuste labor on ( http://mi.ttu.ee/maelabor ) rakendusgeoloogiaja
insenerigeol oogia, kaevanduskeskkonna ning kivimimehaanika labor TTU méaeinstituudis.
Labor koondab kaasaegseid kivimimehaanika ja kaevise anallitisi seadmeid-

Uheteljeline pinge-deformatsiooni parameetrite mééraja (survepress)
Los Angeles katsemasin (killustiku kvaliteedi tester)

Taielik sdelumiskomplekt puistekivimite analtitisiks

TUkisuse maaramise stisteem WipFrag

K aasaegne pol arisatsioonimikroskoop
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K atsekehade etteval mi stamise seadmed

Kivimite |6ikamise saag

L aboratoorne stidamikupuur
Lihvimismasin

Kuivatusahi

el RN

V 8limoddi stamise 1abor

Kivimi tugevusparameetrite mééraja punktkoormustestiga (Point load test)
Kivimi pinnatugevuse portatiivne modtja (Schmidti haamer)

GPS jateised geodeetilised moddistussiisteemid

V egproovide votmise pump Grundfos MP1

M Uram@dtja

Radioaktiivse kiirguse méodik PAKRI-E

V eetaseme madramise seadmed

Veevoolu kiiruse ja vool uhulga mééramise aparatuur

Vibratsioonimaotja

CoNou~wWNPE

M &endustingimuste labor

Mé&endustingimuste labor on rakendusgeol oogia ja insenerigeol oogia, kaevanduskeskkonna
ning kivimimehaanika labor TTU méaeinstituudis. Veebileht: hitp://mi.ttu.ee/maelabor.

Hoélmab kaasaegseid kivimimehaanika ja kaevise anallils seadmeid

1. Uheteljeline pinge-deformatsiooni parameetrite mééraja ehk survepress 2. Los Angeles
katsemasin ehk killustiku kvaliteedi tester

3. Téaielik sdelumiskomplekt puistkivimite analtilisiks

4. TUkisuse méaramise stisteem WipFrag

5. Polarisatsioonimikroskoop



6. Puistematerjalide omaduste mééraja

Katsekehade ettevalmistamise seadmed:
1. Kivimite |6ikamise saag

2. Laboratoorne stidamikupuur

3. Lihvimismasin

4. Kuivatusahi

Valimoéddistamise labor :

1. Kivimi tugevusparameetrite méaéraja punktkoormustestiga
2. Kivimi pinnatugevuse portatiivne mootja

3. GPS siisteemid

4. Veeproovide votmise pump MP1

5. MUramddtja

6. Radioaktiivse kiirguse moodik PAKRI-E

7. V eetaseme maéramise seadmed

8. Veevoolu kiiruse jamahu maaramine ehk tiivik

9. Vibratsioonimdotja

10. Tahhumeeter Trimbel M3Total Station

11. Mdoteratas MR-3M

12. Pihuarvuti

13. Keemilise koostise mé&éramise vélilabor Hach Drel 2800
14. Tolmumaadtja

15. Stratoskoop

16. Ohuliikumis kiiruse mddtja



Uheteljeline pinge-defor matsiooni parameetrite maaraja

L os Angelestesti katsemasin



Puistematerjalide omaduste maaraja

S6elumiskompleks
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Tukisuse maaramine
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S6elanal tilis ja fotogrammeetriline ekspressmeetod tikisuse kvaliteedi hindamine. Kaevise
kvaliteedi (kontaktivaba) voolmaéramine. Vajalik tdtorgani parameetrite optimeerimiseks.

Mehaanilise valjamismasinare iimi jakonstruktiivsete parameetrite optimeerimine.

Polarisatsioonimikroskoop
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Pol arisatsioonimikroskoop koos kaameraga ja vaalike lisaseadmetega.
Pol arisatsioonimikroskoopi kasutatakse kivimitest ja mineraalidest valmistatud 6hikute

uurimiseks polariseerutud val guses.



Kivimite |6ikamise saag

%8

L 6ikeseade on mdeldud marmori, graniidi, betooni ning erinevate tugevdatud/kdvade
kivide/kivimite |6ikamiseks, samuti ahjukivide ning kattematerjalide |6ikamiseks
(glasuuritud plaadid, keraamika, jms). Kasutame katsekehade etteval mi stamiseks.

L abor atoor ne siidamikupuur
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Puuri kasutatakse betooni, kivimite ja ehitusmaterjalide stidamike puurimiseks

laboritingimustes.



Lihvimismasin

Lihvimismasinat kasutatakse katsekehade etteval mistamisel .

K uivatusahi
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Kasutame proovide kuivatamisel.
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Ma&arab kivimi tugevuse kahe sféérilise indentori vahel. Saab méarata kivimi
elastsusmoodulit, surve- jatdmbetugevust, |6igatavust valitdodel . Katsekeha el vaja eelnevat
tootlust. Vaalik tunnelite projekteerimisel. Mehaanilise valjamise -tédorgani projekteerimisel
(I6iketera). Mehaanilise vdljamismasinare iimi jakonstruktiivsete parameetrite

optimeerimine.
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Ma&arab kivimi pinnatugevust, |6igatavust.






GPS slisteemid

GPSi kasutame mddtmispunkti asukoha madramiseks.

Grundfos veepump MP1
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Kasutame pumpa MP1. Teeme katsepumpamisi filtratsiooni parameetrite madramiseks.
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Ohu liikumiskiir use mddtja

M tramaootja
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Masina keskkonnam@jude mddtmine. Sanitaartingimuste médtmine. Vajalik tootingimuste

hindamiseks mehaanilisel raimamisel.
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Radioaktiivse kiirguse méddik PAKRI-E on portatiivne seade -kiirguse v6i summaarse -, -
ja -kiirguse taseme méaéramiseks. PAKRI-E el ektroonikaskeem ja kaks radioaktiivse kiirguse
detektorit asuvad Uhes plastkorpuses. Detektorid on varustatud eemaldatavate - ja -kiirguse
filtritega. Filtrite kasutamisel méaératakse tUiksnes gammakiirguse tase. Eemaldatud filtrite
korral on seadme detektoritel -ja -kiirguse suhtesterav Uhepoolne suunakarakteristik, mis
voimaldab kergemini otsida kiirgavaid objekte.

Seadmel on kaks mdotere iimi:

Normaalreziim, iga2 s jérel kuvatakse tabloole jooksva 4 s keskmine néit.

Tappisreziim, iga2 sjarel kuvatakse tabloole jooksva 30 s keskmine néit.

V eetaseme maar amine
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Méelabori varustusse kuulub spetsiaal ne raskusega méddulint, mille abil méérame veetaseme
puuraugus. Lisaks on olemas el ektrooniline mdotmisseade.

Veevoolu kiiruseja mahu méaramine
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Joevoolu kiiruse ja veemahu méaéramine.

Vibratsioonimdaotja
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Vibratsioonimddtja (VIBROLOC). Neljakanaline seade vibratsioonilai nete mé&ramiseks.
Andmet6otlus toimub kaasasol eva tarkvarapaketi abil. Vagalik kivi raimatavuse maaramiseks
ning masina vibratsiooni méaramiseks.
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Mooteratas MR-3M voimal dab:

- mobta vahemaid

- vaadata | abitud vahemaade summaarset pikkust (odomeeter)

- arvutada ristkuliku-kujulise maattiki pindala

- mddta vahemaid seinast seina (liidab mddtetulemusel e kas Uihe voi kaks raadiust)
- ratast tagurdades mddtetul emusest mittesoovitud (viimast) 16iku maha lahutada.

Kasutame tehnol oogiliste skeemide valikontrollimisel

Pihuarvuti

Véalitoode kéigus tekkiva informatsiooni mobiilsemaks kasitluseks kasutame pihuarvuteid ja

ruperaale, mistoimib arvutina ja GPSina. See voimaldab Uheaegselt salvestada valitoo

informatsiooni moGtmispunktides, kui ka ndidata mo6tmispunkt asukohta
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TahhUumeeter Trimble M 3Total Station
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Kasutataks pinna vormide moddi stami seks.

K eemilise koostise maaramise valilabor
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